Areas Generales

SPOT Boston Dynamics

NT249 (proyecto realizado en colaboracién con VISIA)

Previamente a la ejecucidén de la
actuacion, las inspecciones
termograficas y de ultrasonido se
realizaban mediante procesos
manuales.

Los operarios de mantenimiento
recogian los equipos de medicién y
daban batidas a lo largo de la planta
realizando inspecciones
termograficas a los equipos.

Del mismo modo se realizaban
revisiones con el sensor de
ultrasonidos con el fin de detectar
fugas neumaticas en la linea.

El objetivo de este proyecto consiste
en equipar el robot cuadripedo de
Boston Dynamis con una camara
térmica, cadmara de visién y sensor
de ultrasonidos.

Este robot debe ser capaz de
ejecutar automaticamente rutas
predefinidas a lo largo de la planta

con el objetivo de reportar datos de
temperatura y fugas al sistema de
control de estado de equipos
conocido como “minitérminos”.

Los riesgos tecnoldgicos del

proyecto radican en:

+ |Interaccién con vehiculos
industriales.

* Interaccién con AGVs.

« |nspecciones a equipos que se
encuentran en movimiento.

« Deteccidn de fugas por
ultrasonidos en entorno ruidoso.

« Navegacidon en entornos de
produccién cambiantes.

Gracias a la ejecucidn con éxito de
este proyecto, sera posible validar la
incorporacion en el sistema
productivo de un equipo de estas
caracteristicas, pudiendo analizar y
resolver de forma éptima los riesgos
anteriores.
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