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Desarrollo para el envio automatico y seguro de
archivos de programacion de robots
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Previo a la ejecucibn de esta
actuacion, en el mercado no existia
ninguna manera de enviar
automaticamente los programas de
los robots necesarios para su
trabajo. El propio fabricante no
disponia de ninguna opcidn de este
tipo. Los envios se hacian bajo
demanda mediante USB y
manualmente.

El objetivo de la actuacién era
automatizar el envio de programas
de robots para que todas las noches,
a una hora determinada, el robot
deje el programa en el PC line de la
linea.

Una vez alli, se enviaria a los
servidores, vy en estos se
compararian y analizarian variables
para conseguir optimizar el
funcionamiento de los robots, asi
como asegurar el régimen de trabajo
de estos, asegurando la eficiencia de
la linea.

Adicionalmente, se debia poder
analizar las variables de |los
programas con el fin de conseguir
mejoras sustanciales en el proceso.

Los riesgos tecnolégicos residian
sobre todo en la creaciéon de un
programa en los robots para el envio
de los archivos de back-up al PCLine.

La solucidén es un .bat que envia los
archivos mediante conexién al PC de
la linea, en el que ya existe red MPN y
es posible acceder.

Gracias a la ejecucidn con éxito de
esta actuacioén, se puede realizar un
analisis de parametros de los robots
con el fin de chequear el correcto
funcionamiento, evitar paradas vy
mejorar los HPH (hits per hour) de la
linea. Ademadas, se pueden evitar
posibles pérdidas de datos en
programas en caso de corromperse
un disco duro y no tener los
programas actualizados.
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