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Estudio de viabilidad para instalacidén de
servopinzas en robots KRC?2

NTO94 (proyecto realizado en colaboracién con ICEMI)

Hasta el momento, sélo era posible
tener instaladas servopinzas de
soldadura en robots KRC4
(comunicacién Ethernet). De esta
manera, en las lineas de fabricacidén
del modelo Kuga, al ser mas
antiguas, utilizaban robots KRC2 vy
sblo se podia trabajar con pinzas
neumaticas.

Las servopinzas ofrecen una
precision de soldadura mucho mayor
que las pinzas neumaticas, por lo
que la calidad aumenta, Ila
mantenibilidad se reduce vy los
costes derivados son mucho
menores.

El objetivo del estudio era investigar
la posibilidad de  utilizar las
servopinzas en lineas de produccién
del Kuga con robots KRC2.

El principal reto tecnolégico
radicaba en las diferentes
tecnologias de comunicacién entre
ambos sistemas: Servopinzas con
Ethernet IP y robots KRC2 con
Interbus.

Si el estudio de viabilidad resultara
positivo, con una solucién técnica
econdmicamente viable, se
propondria reemplazar las pinzas
neumaticas de las lineas Kuga mas
criticas en cuanto a soldadura, con el
objetivo de aumentar la calidad de
soldadura y reducir averias, tareas y
costes de mantenimiento.

Se estan analizando las
conclusiones del estudio preliminar.
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