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Los motores de los ejes de los robots
de pintado de la cabina Laca 3 de
BC1 de la planta sufrian un volumen
demasiado elevado de averias vy
paradas durante turnos de
produccidén para el estandar Ford.

Esta situacién, unida al hecho de que
existe gran cantidad de estos robots
en el resto de las instalaciones,
provocaba multitud de paradas en
horas productivas, e incrementaba
las operaciones de mantenimiento
continuadas por parte del personal
de planta.

Tras la identificacibn de esta
oportunidad de mejora, se establecié
un plan de accién, que ha consistido
en el diseno, desarrollo e
implantacidbn de un sistema de
analisis predictivo para la
optimizacién de la disponibilidad de
produccién en los robots de pintado.

Concretamente, el objetivo es la

fallos, averias y paradas no
controladas en los motores de los
robots de la cabina, asi como el
envio de indicaciones sobre los
componentes relacionados con las
averias para la correccidn anticipada
de las mismas.

El mdédulo de alarmas genera una
alerta automatizada en funcién de
los resultados predictivos del
modelo.

Esta alerta avisa al personal
responsable de planta del préximo
fallo o averia de los motores de los
robots con la antelacién suficiente
(3, 4, 5, dias) para organizar una
parada controlada, incluyendo
indicaciones sobre el componente
que va a fallar para realizar la
operacion de correccion
correspondiente sin afectar a la
produccion.
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