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3D Printing

Impresion 3D de Grippers Robodticos

NTOO2

El objetivo del proyecto es llevar a
cabo la reconversidn de un gripper
(pinza) convencional del robot KRC4
a uno impreso en 3D.

La estacidn seleccionada es la 5H de
engatillado en Carrocerias. Se ha
redisenado esta pieza con el objetivo
de reducir el numero de
componentes, el coste total y el
peso basandose en el CAD (diserio
por ordenador) del gripperoriginal.

Se ha realizado una primera prueba
de concepto para valorar Ila
viabilidad de grippers impresos en
3D para futuros lanzamientos.

La base del gripper original metalica
con plato Walther donde ancla con la
muneca del robot se mantiene.

Con el proyecto se ha conseguido la
reduccidn del peso de este utillaje en
un 52%, reduccidén del nUmero de
componentes principales y el coste

Se ha validado por tanto que la
impresion en 3D de grippers es
factible y funcional. Como resultado,
el gripper impreso es mucho mas
lisero que el original.

Sin embargo, al ser de plastico debe
trabajarse con mas precaucién al
apretar las uniones.

Si se ejerce un par excesivo, el
plastico puede partir. Esta
circunstancia debe superarse para
qgue el montaje y desmontaje se
pueda hacer de forma rapida y sin
riesgos.

Se estdn explorando nuevas vias
para imprimir el gripper de una
forma mas modular con el fin de que,
en caso de colisidn, la sustitucién y
reparacibn sea rapida y no sea
necesario tener un gripper completo
de Standby (utillajes de reserva en
almacén).
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